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Robot CBot 66: Comment cabler?
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Robotique Capteurs MicroControleur Esp

Pour savoir quels sont les différents composants utiliser, voir....

Ici, nous allons voir comment cabler les 2 moteurs et les trois capteurs sur le shield
L293D:
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Etapes du projet

ETAPE 1

Ou met-on les fils?

BRANCHEMENT
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